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 前 言 

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则  第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规定

起草。 

请注意本文件的某些内容可能涉及专利，本文件的发布机构不承担识别专利的责任。 

本文件由全国磁悬浮动力技术基础与应用标准化工作组（SAC/SWG28）提出。 

本文件由全国磁悬浮动力技术基础与应用标准化工作组（SAC/SWG28）与全国物品编码标准化技术

委员会（SAC/TC236）共同归口。 

本文件起草单位： 

本文件主要起草人： 
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磁悬浮支承分类与编码 

1 范围 

本文件确立了磁悬浮支承的分类原则、分类方法、代码结构与编码方法，给出了磁悬浮支承的分类

与代码表。 

本文件适用于磁悬浮支承设计、生产、统计和使用等过程中的信息传输与管理。 

2 规范性引用文件 

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。 

GB/T 46078  磁悬浮动力技术  术语 

3 术语和定义 

GB/T 46078界定的以及下列术语和定义适用于本文件。 

 

磁悬浮支承  maglev support 
利用磁场使被支承对象在预设自由度内保持稳定悬浮，实现无机械接触的支承。 

[来源：GB/T 46078—2025，3.16] 

 

编码  coding 
给事物或概念赋予代码的过程。 

[来源：GB/T 10113—2003，2.2.1] 

 

代码  code 
表示特定事物或概念的一个或一组字符。 

注： 这些字符可以是阿拉伯数字、拉丁字母或便于人和机器识别与处理的其他符号。 

[来源：GB/T 10113—2003，2.2.5] 

 

线分类法  method of linear classification 
将分类对象按选定的若干属性(或特征)，逐次地分为若干层级，每个层级又分为若干类目。同一分

支的同层级类目之间构成并列关系，不同层级类目之间构成隶属关系。 

[来源：GB/T 10113—2003，2.1.5] 

4 分类原则 

本文件按磁悬浮支承的基本属性分类，兼顾其用途、承载方式、控制特性、应用场景等多维度分

类的需要。 
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本文件采用线分类法进行分类，将磁悬浮支承分为大类、中类、小类和细类。 

5 分类方法  

磁悬浮支承大类 

磁悬浮支承按运动形式分为磁悬浮旋转支承、磁悬浮直线支承、磁悬浮平面支承、磁悬浮点/球支

承和磁悬浮其他支承5个大类，分类架构如图1所示。 

磁
悬
浮
支
承

磁悬浮旋转支承

磁悬浮直线支承

磁悬浮平面支承

磁悬浮点/球支承

磁悬浮其他支承
 

图1 磁悬浮支承分类架构 

磁悬浮支承中类及小类 

5.2.1 磁悬浮旋转支承 

磁悬浮旋转支承大类按磁场产生方式、控制方式及能量消耗属性分为主动磁悬浮轴承、被动磁悬浮

轴承、混合磁悬浮轴承3个中类，分类架构如图2所示。 

a) 主动磁悬浮轴承中类按位移检测信号的来源分为有传感器主动磁悬浮轴承和无传感器主动磁

悬浮轴承 2个小类。 

—— 有传感器主动磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向与磁场的产生方式分为径向电磁悬浮轴承、轴

向电磁悬浮轴承、径向止推电磁悬浮轴承、径向超导磁悬浮轴承、轴向超导磁悬浮轴承、径

向止推超导磁悬浮轴承和其他 7个细类； 

—— 无传感器主动磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向与磁场的产生方式分为径向电磁悬浮轴承、轴

向电磁悬浮轴承、径向止推电磁悬浮轴承、径向超导磁悬浮轴承、轴向超导磁悬浮轴承、径

向止推超导磁悬浮轴承和其他 7个细类。 

b) 被动磁悬浮轴承中类按悬浮力的磁场来源分为永磁材料被动磁悬浮轴承和非永磁材料被动磁

悬浮轴承 2个小类。 

—— 永磁材料被动磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向分为径向永磁磁悬浮轴承、轴向永磁磁悬浮轴

承和其他 3个细类； 

—— 非永磁材料被动磁悬浮轴承小类按产生悬浮力的材料特性分为超导磁悬浮轴承、抗磁悬浮轴

承和其他 3个细类。 

c) 混合磁悬浮轴承中类按参与产生悬浮力的物理场（或能量来源）的组合方式分为电磁永磁混合

磁悬浮轴承、永磁超导混合磁悬浮轴承、电磁超导混合磁悬浮轴承和其他混合磁悬浮轴承 4个

小类。 

—— 电磁永磁混合磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向分为径向电磁永磁混合磁悬浮轴承、轴向电磁

永磁混合磁悬浮轴承、径向止推电磁永磁混合磁悬浮轴承和其他 4个细类； 

—— 永磁超导混合磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向分为径向永磁超导混合磁悬浮轴承、轴向永磁

超导混合磁悬浮轴承、径向止推永磁超导混合磁悬浮轴承和其他 4个细类； 
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—— 电磁超导混合磁悬浮轴承小类按悬浮力的方向分为径向电磁超导混合磁悬浮轴承、轴向电磁

超导混合磁悬浮轴承、径向止推电磁超导混合磁悬浮轴承和其他 4个细类。 

主动磁悬浮轴承

磁
悬
浮
旋
转
支
承

被动磁悬浮轴承

混合磁悬浮轴承

有传感器主动磁悬浮轴承

无传感器主动磁悬浮轴承

径向电磁悬浮轴承

轴向电磁悬浮轴承

径向止推电磁悬浮轴承

径向超导磁悬浮轴承

轴向超导磁悬浮轴承

径向止推超导磁悬浮轴承

其他

径向电磁悬浮轴承

轴向电磁悬浮轴承

径向止推电磁悬浮轴承

径向超导磁悬浮轴承

轴向超导磁悬浮轴承

径向止推超导磁悬浮轴承

其他

永磁材料被动磁悬浮轴承

非永磁材料被动磁悬浮轴承

径向永磁磁悬浮轴承

轴向永磁磁悬浮轴承

径向止推永磁磁悬浮轴承

其他

超导磁悬浮轴承

抗磁悬浮轴承

其他

电磁永磁混合磁悬浮轴承

径向电磁永磁混合磁悬浮轴承

轴向电磁永磁混合磁悬浮轴承

径向止推电磁永磁混合磁悬浮轴承

其他

永磁超导混合磁悬浮轴承

径向永磁超导混合磁悬浮轴承

轴向永磁超导混合磁悬浮轴承

径向止推永磁超导混合磁悬浮轴承

其他

电磁超导混合磁悬浮轴承

径向电磁超导混合磁悬浮轴承

轴向电磁超导混合磁悬浮轴承

径向止推电磁超导混合磁悬浮轴承

其他

其他混合磁悬浮轴承
 

图2 磁悬浮旋转支承分类架构 
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5.2.2 磁悬浮直线支承 

磁悬浮直线支承按电磁力的产生方式分为主动磁悬浮支承、被动磁悬浮支承和混合磁悬浮支承3个

中类，分类架构如图3所示。 

a) 主动磁悬浮支承中类按悬浮力产生方式与磁路结构分为电磁悬浮直线导轨和其他 2个小类； 

b) 被动磁悬浮支承中类按悬浮力产生的物理机理与磁场源性质分为永磁磁悬浮直线导轨、永磁

电动悬浮直线导轨、超导电动悬浮直线导轨、高温超导钉扎悬浮直线导轨和其他 5个小类； 

c) 混合磁悬浮支承中类按磁场源与悬浮力产生机理的组合分为永磁电磁混合悬浮直线导轨、超

导电磁混合悬浮直线导轨和其他 3个小类。 

主动磁悬浮支承

磁
悬
浮
直
线
支
承

被动磁悬浮支承

混合磁悬浮支承

电磁悬浮直线导轨

其他

永磁磁悬浮直线导轨

永磁电动悬浮直线导轨

超导电动悬浮直线导轨

高温超导钉扎悬浮直线导轨

其他

永磁电磁混合悬浮直线导轨

超导电磁混合悬浮直线导轨

其他
 

图3 磁悬浮直线支承分类架构 

5.2.3 磁悬浮平面支承 

磁悬浮平面支承按悬浮力产生机理与控制方式分为主动磁悬浮平面支承、被动磁悬浮平面支承和

混合磁悬浮平面支承3个中类，见图4。 

a) 主动磁悬浮平面支承中类按悬浮力产生的基本方式与动子结构分为动圈式永磁平面支承、动

磁式永磁平面支承和其他 3个小类； 

b) 被动磁悬浮平面支承中类按产生悬浮力的材料特性分为永磁磁悬浮平面支承、超导磁悬浮平

面支承和其他 3个小类； 

c) 混合磁悬浮平面支承中类按产生悬浮力的物理场（或能量来源）的组合方式分为电磁永磁混合

平面支承、超导永磁混合平面支承和其他 3个小类。 
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主动磁悬浮平面支承

磁
悬
浮
平
面
支
承

被动磁悬浮平面支承

混合磁悬浮平面支承

动圈式永磁平面支承

动磁式永磁平面支承

其他

永磁磁悬浮平面支承

超导磁悬浮平面支承

其他

电磁永磁混合平面支承

超导永磁混合平面支承

其他
 

图4 磁悬浮平面支承分类架构 

5.2.4 磁悬浮点/球支承 

磁悬浮点/球支承按是否需要外部能量输入和实时反馈控制分为主动磁悬浮点/球支承、被动磁悬

浮点/球支承和混合磁悬浮点/球支承3个中类，分类架构如图5所示。 

a) 主动磁悬浮点/球支承中类按位移检测信号的来源分为有传感器主动磁悬浮点/球支承、无传

感器主动磁悬浮点/球支承和其他 3个小类； 

b) 被动磁悬浮点/球支承中类按产生悬浮力的材料特性分为永磁材料磁悬浮点/球支承、非永磁

材料磁悬浮点/球支承和其他 3个小类。 

主动磁悬浮点/球支承

磁
悬
浮
点
/
球
支
承

被动磁悬浮点/球支承

有传感器主动磁悬浮点/球支承

无传感器主动磁悬浮点/球支承

其他

永磁材料磁悬浮点/球支承

非永磁材料磁悬浮点/球支承

其他

混合磁悬浮点/球支承
 

图5 磁悬浮点/球支承分类架构 

6 代码结构与编码方法 

代码结构 

6.1.1 本文件采用层次编码法，将磁悬浮支承的代码结构划分为 4 个层级，依次为：大类、中

类、小类和细类，代码结构如图 6所示。 
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□  □  □  □ 

                        

                            

                              细类代码 

                              小类代码 

                              中类代码 

                              大类代码 

图6 磁悬浮支承代码结构 

编码方法 

6.2.1 磁悬浮支承按不同属性进行分类，其代码具有如下特性： 

—— 唯一性：代码数值与指定的磁悬浮支承信息相对应； 

—— 扩展性：代码具备可扩展性，以适应磁悬浮支承后续技术发展及新增分类的需要； 

—— 简明性：代码在保证信息完整的前提下，简要表达； 

—— 稳定性：代码一经确定，不应随意改变。 

6.2.2 磁悬浮支承采用线分类法，分类代码分别用一位阿拉伯数字 1、2、3……表示。 

6.2.3 大类以下各层不再细分时，该层级代码用“0”表示，代码右补“0”至第四位，如 1000、

1200、1300 等。 

6.2.4 中类、小类和细类的代码，根据需要设立带有“其他”字样的收容项，为了便于识别，规

定收容项的代码尾数为“9”。 

6.2.5 磁悬浮支承代码部分小类和细类代码之后预留空码，用于未来新增分类。 

7 磁悬浮支承分类与代码表 

磁悬浮支承的分类与代码表见表1。 

表1 磁悬浮支承分类与代码 

分类码 
代 码 类别说明 说明 

大类 中类 小类 细类 

1    1000 磁悬浮旋转支承  

 11   1100 主动磁悬浮轴承  

  111  1110     有传感器主动磁悬浮轴承  

   1111 1111       径向电磁悬浮轴承  

   1112 1112       轴向电磁悬浮轴承  

   1113 1113 径向止推电磁悬浮轴承  

   1114 1114 径向超导磁悬浮轴承  

   1115 1115 轴向超导磁悬浮轴承  

   1116 1116 径向止推超导磁悬浮轴承  

   1119 1119       其他  

  112  1120 无传感器主动磁悬浮轴承  

   1121 1121 径向电磁悬浮轴承  
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分类码 
代 码 类别说明 说明 

大类 中类 小类 细类 

   1122 1122 轴向电磁悬浮轴承  

   1123 1123 径向止推电磁悬浮轴承  

   1124 1124 径向超导磁悬浮轴承  

   1125 1125 轴向超导磁悬浮轴承  

   1126 1126 径向止推超导磁悬浮轴承  

   1129 1129 其他  

 12   1200 被动磁悬浮轴承  

  121  1210 永磁材料被动磁悬浮轴承  

   1211 1211 径向永磁磁悬浮轴承  

   1212 1212 轴向永磁磁悬浮轴承  

   1213 1213 径向止推永磁磁悬浮轴承  

   1219 1219 其他  

  122  1220     非永磁材料被动磁悬浮轴承  

   1221 1221 超导磁悬浮轴承  

   1222 1222 抗磁悬浮轴承  

   1229 1229 其他  

 13   1300 混合磁悬浮轴承  

  131  1310 电磁永磁混合磁悬浮轴承  

   1311 1311 径向电磁永磁混合磁悬浮轴承  

   1312 1312 轴向电磁永磁混合磁悬浮轴承  

   1313 1313 径向止推电磁永磁混合磁悬浮轴承  

   1319 1319     其他  

  132  1320 永磁超导混合磁悬浮轴承  

   1321 1321 径向永磁超导混合磁悬浮轴承  

   1322 1322   轴向永磁超导混合磁悬浮轴承  

   1323 1323 径向止推永磁超导混合磁悬浮轴承  

   1329 1329 其他  

  133  1330 电磁超导混合磁悬浮轴承  

   1331 1331 径向电磁超导混合磁悬浮轴承  

   1332 1332 轴向电磁超导混合磁悬浮轴承  

   1333 1333 径向止推电磁超导混合磁悬浮轴承  

  134  1340 其他混合磁悬浮轴承  

2    2000 磁悬浮直线支承  

 21   2100 主动磁悬浮支承  

  211  2110 电磁悬浮导轨  

  219  2190 其他  

 22   2200 被动磁悬浮支承  

  221  2210 永磁磁悬浮直线导轨  

  222  2220 永磁电动悬浮直线导轨  

  223  2230 超导电动悬浮直线导轨  

  224  2240 高温超导钉扎悬浮直线导轨  
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分类码 
代 码 类别说明 说明 

大类 中类 小类 细类 

  229  2290 其他  

 23   2300 混合磁悬浮支承  

  231  2310 永磁电磁混合悬浮直线导轨  

  232  2320 超导电磁混合悬浮直线导轨  

  239  2390   其他  

3    3000 磁悬浮平面支承  

 31   3100 主动磁悬浮平面支承  

  311  3110 动圈式永磁平面支承  

  312  3120 动磁式永磁平面支承  

  319  3190 其他  

 32   3200 被动磁悬浮平面支承  

  321  3210 永磁磁悬浮平面支承  

  322  3220 超导磁悬浮平面支承  

  329  3290 其他  

 33   3300 混合磁悬浮平面支承  

  331  3310 电磁永磁混合平面支承  

  332  3320 超导永磁混合平面支承  

  339  3390 其他  

4    4000 磁悬浮点/球支承  

 41   4100   主动磁悬浮点/球支承  

  411  4110 有传感器主动磁悬浮点/球支承  

  412  4120 无传感器主动磁悬浮点/球支承  

  419  4190 其他  

 42   4200 被动磁悬浮点/球支承  

  421  4210 永磁材料磁悬浮点/球支承  

  422  4220 非永磁材料磁悬浮点/球支承  

  429  4290 其他  

 43   4300 混合磁悬浮点/球支承  

 …   … …  
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